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1 Onsoéz

HCFA Teknoloji tarafindan Uretilen ve gelistirilen Q serisi uzak genisleme modiillerini
satin alip kullandiginiz igin tesekkdrler.

Bu kilavuz asagidaki tabloda yazan modiiller icin bilgiler saglar :

BASLATMA VE BAKIM ONLEMLERI A CAUTION

W Tablo 2 HCQX-ST1505-D2 icin indikator paneli agiklamasi

2.3 Uriin Olcileri

- Asagidaki cihazlari takmadan veya gikartmadan énce PLC'nin beslemesini
kesiniz. Aksi halde donanim arizalarina veya bozulmalara sebep olabilir.

+ -Display mod(ill, gevre aygitlari, genisletme kartlari
+ -Uzatma bloklari ve 6zel adaptorler
+ -Pil, terminal blogu ve hafiza kaseti

/\ CAUTION

iIMHA ETME ONLEMLER|

+ Cihazinizin cevre agisindan guvenli geri dénlstimi ve imhasi igin IGtfen onayli
bir elektronik atik imha sirketi ile iletisime gegin

TASIMA VE DEPOLAMA ONLEMLERi A CAUTION

+ PLC hassas bir Griindir. Tasima esnasinda Bolum 3.1'de belirtilenden daha
blytk darbelerden kaginin. Aksi halde PLC'de arizalara neden olabilir. Tagima

sonrasinda PLC'nin ¢alismasini kontrol ediniz

2 Uriin Goraniimi

Isim Modiil Versiyon | Glig Agiklama
Yiiksek hizli sayict modili CPU
"f”uzlﬁs;l‘(f‘c‘ HCQX- V1.0 27w veya coupler yanina takilmalidir. Tek
modula‘/l HC04-D . basina kullanilamaz ve ¢oklu sayma
fonksiyonlarini destekler.

. ~ Yiksek hizli sayici moduli CPU veya
;/Ulﬁsse; o |HGQX- V1.0 27 coupler yanina takilmalidir.. Tek
m‘édu’lg ! |HC04-D2 W basina kullanilamaz ve ¢oklu sayma

fonksiyonlarini destekler.

2.1 Model adi aciklamasi

No. [isim Fonksiyon
+ PLC'i sokmeyin veya degistirmeyin. Bunu yapmak yangina, ekipman arizalarina (1) | Indikator Modil ve terminal durumunu icin kullanili.
veya arizalara neden olabilir. Teknik destek igin firmamiz ile kontak kurunuz (2) | Montaj kanca Konnektrii modiiliin iizerine sabitlemek icin kullanilir
+ Herhangi bir kablo baglantisi yapmadan ve sékmeden énce PLC'nin beslemesini (3) | Metal levha 35995“?;?\@“'2‘6\’5&?6”:‘;‘1de\"es‘ akiminv leti, caligirken
kesiniz. Aksi halde donanim arizalarina veya bozulmalara sebep olabilir. @ Terminal Giri/Ckis sinyall kablo girig

W HCQX-HCO04-D2 indikator dlzeni
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B Tablo 1 HCQX-HC04-D2 icin indikator paneli agiklamasi

%Not:  Kullanicilar glice gére moddlleri sectiginde, sinyal iletimi sirasinda kaybi
onlemek igin glictn bir kismi ayrilir.

Kullanicilarin dikkatine

HCFA Q serisi genisletme modiuilleri kullanicilarinin, yeterli elektrik ve otomasyon
bilgisine sahip olmasi ve kablolama, kurulum, ariza teshis ve bakim islemlerini
gerceklestirmek icin bu kilavuza basvurmasi gerekmektedir.

Bu kilavuz, HCFA Q serisi genigletme modiillerinin kullanimi icin gerekli bilgileri
saglamaktadir, lutfen Grdnleri kullanmadan 6nce givenli ve dogru galisma igin bu
kilavuzu dikkatlice okuyunuz.

1.1 Giivenlik Onlemleri

1.1.1 Givenlik sembolleri

Bu Urtind kullanirken lutfen asagidaki glvenlik Gnlemlerine ve talimatlarina kesinlikle
uyunuz

Kullanicilar montaj, kablolama, iletisim vb. bolimlerde daha 6zel giivenlik
yonergelerini kontrol edebilir.

Bu kilavuzda, asagidaki giivenlik yonergelerine uyulmalidir.

Yanlig kullanimin 6ltim, ciddi yaralanma veya 6nemli maddi hasar
ile sonuglanabilecek tehlikeli durumlara neden olabilecegini
belirtir.

A DANGER

Yanlis kullanimin orta veya hafif kisisel yaralanma veya fiziksel
AWARN\NG hasarla sonuglanacak tehlikeli kosullara neden olabilecegini

gobsterir.

Yanlis kullanimin hafif yaralanmalara veya maddi hasara neden
| ACAUT‘ON olabilecegini belirtir.

Yanlis kullanimin gevreye/ekipmana zarar verebilecegini veya
| NOT veri anbma neder:;olab%/\eceéim belirtir. ¢ Y |

*lpucu: Urlintn daha iyi ¢alismasina ve anlagiimasina yardimci olacak énemli
noktalar veya agiklamalardir.

1.1.2 Guvenlik 6nlemleri

BASLATMA VE BAKIM ONLEMLERI A DANGER

« PLC enerjili iken terminallerine dokunmayiniz. Aksi halde elektrik carpmasi ve
arizalar meydana gelebilir.

« Terminalleri temizlemeden veya vidalarini sikkmadan 6nce besleme kaynagini
kesiniz. Aksi halde elektrik carpmasi meydana gelebilir.

. %ah;makta olan programi degistirmeden, kesmeden veya RUN / STOP, FORCE

N/OFF islemi yapmadan once bu kilavuzu veya ilgili manualleri okuyarak

calismanin glivenligini saglayin. Aksi halde makina zarar gérebilir veya kazalar
meydana gelebilir
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Sekil 4 HCQX-HC04-D2 igin kurulum élguleri (birim:mm)

3 Ozellikler

3.1 Elektriksel 6zellikler

Madde T Test Kosullart Acklama
izolasyon voltajr | AC 500V 60s
1zolasyon direnci | ™MQ

Sizinti akimi TmA
Elektrostatik desarj Kontak 4kV, Hava +8KV

HC X - HC 04 - D2 Sembol Tndikator rengi Kanal agklama e Elektriksel hizl Kontrol guct [ 4RV, 58100kHz
P Vesil Moduliin meveut besleme durumunu gosteren indikator. osalma Network kablosu | =2kV, 58100kHz
"N P FISC modald calisma durumu. Yaniyor olmast modlin Ani gerilim yikselmesi | _DC500V.
normal calisma durumunu gsterr.
Besleme tipi AT Kirmizt 1. Kanal qirisi enkoder A faz! giris sinyalini alglar e
A Fonroor > [ 0Coeskeme BT Kirmizs . Kanal girisi enkoder B fazi girig sinyalini algilar 3.2 Ortam &zellikleri
pa] Kirmiz1 7. Kanal girisi enkoder C fazi giris sinyalini algilar
A | ACbesieme 1 Kirmiz! 1. Kanal I fonksiyon terminali giris sinyalini algilar Madde Ozellikler
ST o A2 Kirmiz! 2 Kanal girisi enkoder A fazi giris sinyalini aigilar Galigma sicakiidn 0-55C
el B2 Kirmiz! 2 Kanal girisi enkoder B fazi giris sinyalini alglar Saklama sicakiig] 2585
Qx Q-serisi ana He Yiiksek hizlt 72 Kirmz! Kanal girisi enkoder C fazi girig sinyalini algilar Rutubet 95%, Yogusma yok
Unite sayict Kanal sayrst 2 Kirmizt Kanal 2 fonksiyon terminali giris sinyalini algilar YikseKlik 2km veya alti
A3 Kirmiz! Kanal girlsi enkoder A fazi giris sinyalini algilar Atmosfer 108kPa~66kPa
B3 Kirmiz! Kanal girigi enkoder B fazi giris sinyalini alglar Gurdlti direnci 2KV, 5-100kHzZ
R z Kirmiz Kanal qirisi enkoder C faz1 qiris sinyalini alglar Sintzoidal titregm OHz<f<100Hz, 1.0 ivme, sabit genlik
2.1.1 Urdin Goriinimd 3 Kirmiz! 3. Kanal 13 fonksiyon terminali girs sinyalini algilar Diigme m_paketleme ve naklive esnasinda 10 kere
A% Kirmiz! 4 Kanal girisi enkoder A fazi giris sinyalini aigilar
B4 Kirmiz! % Kanal girisi enkoder B fazi giris sinyalini alglar 3.3 Besleme giris ézellikleri
74 Kirmiz! 4 Kanal girisi enkoder C fazi giris sinyalini algilar
i Kirmiz! 4 Kanal 14 fonksiyon terminali giis sinyalini algilar
SS indikatér yok S/S ortak terminal Madde Ozellikler
SS indikator yok S/S ortak terminal QBUS besleme 12Vdex5%
QBUS akim taketimi 70mA
0 terminal igin besleme 24Vdc

© MODEL: HCQX-HC04-D2
@ POWER INPUT: DC24V +20%--15% 20mA
© QBUS POWER: 27w

© 1IN o m
S/N: X000 c € 152

P/N: 300000
woenon B

KCFa

Sekil T Model adi ve etiket aciklamasi

@ Model adi
@ Modul QBUS g tiiketimi
® Girig parametreleri

® Cikis parametreleri
® Kod, S/N &P/N
® QR kod (model adi, seri numarasi)

2.2 Parca adi agiklamasi

2.2.1 HCQX-HC04-D2 gériintsi

indikator @
D Metal levha
Montaj kancasi

$Sekil 2 HCQX-HC04-D2 igin arabirim diyagrami

2.2.3. HCQX-HC04-D2 Sag goriinlisti

Monta] kancas:
Konnektsr = o Metal levha
montaj
kancasi
d Montaj kancasi
g
Konnektor—‘é
i
q = (=
a
Oa -
Kablo bag e

Sekil 3 HCQX-HC04-D2 sag gérinim arayiz diyagrami

Tsim Fonksiyonlar
QBUS sinyalini ve kontrol devresi akimini iletir, galisirken
Metal levha deljstrmoni

Modul DIN ray! Uzerine sabitler
Baglant ve modul degisimini kolaylastirmak igin
caligrken kablo baglantist salar

Konnektéri modil Uzerine sabitler

Kablolarin daha dizenli géranmesi ve sonraki
bakimlarda kolaylik saglamasi icin kullanili

Monta] kancast

Konnektor

Konnektér montaj kanca
Kablo bagi

10 terminal icin giris voltaj araligi 20.4Vdc~28.8Vdc

3.4 Hat sirtict ozellikleri

Madde Ozellikler

Kollektdr girisi 24Vdc/8.4mA
ON-voltaji/ON-akimi DC15V veya st / 5mA veya Ustil
Tek-faz maksimum cevap frekansi (A/B faz)] 200Khz

ON/OFF cevap zamani 2usden az
3.5 Giris ozellikleri
Madde Ozellikler
Kanal sayisi 4

Kanal bas: giris saysi
Girig voltajr oran
Giris direnci

Giris tipi NPN/PNP

Baglant metodu Ug-kablo enkoder

Cift faz AB pulse (x2/4) / pulse-yon / yukari ve asag
Bulse

A
24Vdc (20.4Vdc~28.8Vdc)

Pulse giris metodu

Sayma birimi Pulse
Sayma araligi - 2.147.483,648 ~ 2147483647

3.6 Sayma fonksiyonu

Madde Ozellikler
Sayici tipl Dairesel (ring) sayicr, lineer sayici
Sayici kontrol Gate kontrol, sayici reset ve sayici set

Latch fonksiyonu
Olciim metodu

1 harici giris latch ve 1 dahili latch
Pulse siklid Bletimi ve pulse periyod SlcUmy

3.7 Arabirim 6zellikleri

Madde Ozellikler
Haberlesme Arabirimi QBUS IN, QBUS OUT
Haberlesme arabirimi tipi 10/100BASE-TX (IEEE 802.3)

Giris arabirimi 16 nokta, 2 ortak terminal
Power indikatérii: P yesil (Beslemeyi gdsterir)

LED indikatérleri alisma indikatord: RUN kirmizi_(Modul OP durumunu gbsterir)
Kanal indikatori: A1-4, B1-4, Z1-4, 11-4 kirmizi (Girig durumunu
gosterir)

T20F256C4 JTAG

Hata ayiklama arabirimi STM32F407 SWD, UART

LFESU-12 JTAG

B Modl sokilmesi

Modiili sokmeniz gerektiginde iki elinizle bastirarak (sekilde gosterilen ok
yéniine dogru) modulu dikey olarak yukari dogru gekmelisiniz

4.1.3 Ray Uzerine montaji ve sékiilmesi

4 Kurulum talimati

4.1 Kurulum aciklamasi

4.1.1 Kontrol panosu kurulumu

Kontrol panosu igerisine trlnlerin kurulumunu yaparken litfen asagidaki notlara
dikkat ediniz
(1) Modulun kurulumunu dik yapiniz. Cihaz icin dogal hava veya fan sogutma
kullaniniz. Montaj klipslerini kullanarak modult 35mm DIN ray’ina kurunuz
(2) Sogutma fani veya dogal hava ile sicakligi diisirmek igin Griiniin gevresinde
erekli boslugun birakilmasi gerekmektedir. Urtiniin ortam sicakliginin ¢ok
azla isinmasini onlemek igin, kontrol kabini igindeki sicakligi muhafaza ediniz.
(3) Yan yana kurulum icin, cihazlar arasinda yatay olarak 10 mm veya daha
fazla bir mesafe olmasi énerilir (kurulum alani sinirliysa, bosluksuz kurulum
opsiyoneldir).

Hava clis

N
N
= Dikey kurulum

I o %4
/// 7 AL /////
872 2722 722
Moagis  Haagetl Mg Mg

4.1.2 Modul montaji ve sdkilmesi

B Mod(il montaji

(1) HCQX-HC04-D (asagida gosterilen) tnitesini Q serisi ana tnite ile hizalayiniz
(asagida gosterildigi gibi). Bu sirada HCQX-HCO04-D makinesinin kurulumu
tamamlanmistir (Montajdan 6nce montaj klipsinin geri ¢ekilmis durumda
oldugundan emin olun, aksi halde kurulum hatasina neden olabilir).

© Gentigi hizala

B Ray montajl

(1) HCQX-HCO04-D st kismi DIN ray Uzerine astiktan sonra alt kismi 35MM DIN
rayi ile hizalayin ve ardindan sertce bastirin, bir “klik” sesi duydugunuzda, bu
montaj klipsinin alt kisminin DIN rayina baglandigini gosterir. Ardindan moddl
kurulumu tamamlanmis olur. (Kurulum yapiimadan énce montaj klipsinin iyi
durumda oldugunu dogrulayiniz aksi halde kurulum hatasi meydana gelebilir,

B Ray'dan sokulmesi

35MM DIN ray Gzerine Uriintin her iki yaninda takili sabitleme parcalarini
cikartin ardindan Gst klipsi 5,8 mm yukari dogru ¢ekin (yukari dogru
cektiginizde, "tik" sesini net bir sekilde duyabilirsiniz), bu sirada sokme
islemini tamamlamak icin dogrudan modili gikartabilirsiniz (gekerken
tornavida vb. aksesuarlari kullanabilirsiniz)

Montaj Klipsini
yuar: gekiniz @

@ Modili glartnz

4.1.4 Konnektdriin takilmasi ve sékiilmesi

B Konnektor montaji

Konektortin alti ile genisletme moddltnin altini hizalayiniz. Hizaladiktan sonra,
asagidaki sekilde gosterilen yonde terminalin Ust kismina bastiriniz. Bir "klik"
duydugunuzda, konektoriin montaji tamamlanmistir.

Igeriye dogru
[ Geltigi hizala

B Konnektor sékiilmesi

(1) Konnektérli genisletme modiiliinden ayirmak icin konektértin Ust yayini isaret
veya orta parmadinizla bastiriniz alt kismina bastirmak icin bas parmaginizi
kullaniniz. Alt taraftan bastirirken st kismini disari dogru gekerei konnektora
moddlden cikartiniz.

Konnektorin
tstindeki yaya @
basiniz

Konnektori
ayrnz @

(2) Konnektori genisleme moduilti tizerinden 45° den daha fazla ayirdiktan sonra
son olarak konnektori asagida ok ile gosterildigi gibi yukar yone dogru

4.1.5 Kablo baglantisi ve sokiilmesi

W Kablo baglantisi

(1) Asagida gosterildigi gibi 6nce delige ince uglu kiiglk bir tornavida sokunuz ve

iceriye dogru 10NTuk bir kuvvet uigulaymlz ardindan kabloyu ise agilan diger

ihge sokunuz. Kablo yerlestirildikten sonra kiiglik tornaviday! disari gekerek
¢lkartiniz.

e

igeriye dogru 10N
qiiG uygulayiniz

B Kabloyu deligin
icine sokunuz

(2) Kablo baglantisi tamamlandiktan sonra, kabloyu hafifce cekerek cikmadigina
emin olduktan sonra kablo baglantisini tamamlayiniz.

Kabloyu hafifge
gekiniz

W Kablo sokiilmesi

Asagida goster\\d\?\ gibi 6nce delige ince uglu kiiglik bir tornavida sokunuz ve
iceriye dogru TON'uk bir kuvvet uygulayiniz ardindan kabloyu gikartiniz. Son

olarak kabloyu cikardiktan sonra kiiglik tornaviday disari gekerek gikartiniz.

cerive dogru 10N ® Kabloyu gkartiniz

giic uygulayiniz

4.2 Baglanti aciklamasi

4.2.1 Kablo segimi

Madde Ozellikler
Kurulum metodu iterek iceri gecmeli
Basma giict_(kontak bagina) 10N
Kablo tipi Sadece bakr kablo (aliminyum kabloya izin verimez)
Kablo uzunlugu 7~9 mm

[_Tek damarls 0.08~1.50 Mm2/28~16 AWG
Kesit | Cok damarlr 0.25~1.50 mm?2 /24~16 AWG

Kilif 0.25~0.75 mm2 /24~20 AWG

4.2.2 Dahili (i¢) baglanti agiklamasi

W Dahili (ig) giris devresi

=

Optocoupler isolation

Load

NPN baglant: diyagrami
Sink gikig, diisiik seviye aktif

4.2.3 Harici (dig) baglanti agiklamasi

B Sink baglanti diyagrami

W Source baglanti diyagrami

W Baglanti nlemleri

1/0 modil baglantisi yapilacadi zaman, lutfen asagidakilere dikkat ediniz:

« Girig/gikis kablolarini ayiriniz ve baglantilarini ayri yapiniz.

« Glg kablosu I/0 sinyal kablosuna yakinsa, yiksek voltaj/akim nedeniyle hata
meydana gelebilir. 170 sinyal kablosu ile gli¢ kablosu arasindaki mesafe 100
mmden fazla olmalidir.

= 24VDC I/O kablosu AC power kablosundan uzak gekilmelidir.

. Klablo tesisati igin boru kullanildiginda boru tesisatinin iyi topraklandigina emin
olunuz.

5 Modiil Programlama Ornekleri

Bu 6rnekte, HCQ1-1300-D CPU unitesi + HCQX-ECO Coupler moduli + HCQX-
HCO04-D yiiksek hizli sayici modli kullamimaktadir: (Q1 baglantisi burada kisaca
aciklanmistir. Daha fazla bilgi igin, Q1 Yazilim Kilavuzuna bakiniz)

(1) CODESYS V3.5 SP14 aciniz, New project seginiz . Kullanici istedigi proje tipini
secerek, isim ve kayit yeri girebilir ve ardindan “OK” tiklanir\



v oo o x (5) EtherCAT Master SoftMotion‘a cift tiklayin ve sagdaki "General" altinda "Source (9) EtherCAT I/O mapping arabirimi tizerinde, ENC ¢alisma komutu bit 0’1 1 (10) Bu sirada, EtherCAT I/O mapping arabiriminde, sayici durumunun bit0't ENC
(R . 4 Address (Mac)" 6gesini bulun ve dogru EtherCAT network card seginiz. ayarlayiniz. Detayli parametre ayarlari igin ltitfen eke bakiniz. timer Durumu 1 olarak degisir ve mevcut sayim degeri ENC mevcut datasi
[ B o - icine saklanir.
- ; — = = T oy
o EINen Poject x EthercAl ™ Sy N [~ i st - hdd a1 0 e —
AU Him T T et el -
e e e — > O R == _— it
e S ¢ 3 (@ & —_ T = — = e e
s v e || st Select Network Adapter = - oo
T g —— = = z = o
wosmoics o L = = 3 -
8 oo i OUIONOIRICH <kt 5 e o5 e o 3 | 3 - - b s
1012 S e HALE S ) 3 o e = s e s e i
Project description o L . - e oo
L ) o ] Mot
Ek: Nesne kiitliphanesi:
(2) CODESYS kilavuzunu takip edin, hedef cihazi ve ana program PLC_PRG Nesne i
programlama dilini segin. Q1 cihazi varsayilan olarak kurulu olmad\g\ icin ilk (6) Tarama aygitini secmek icin ve normal galisan ve iletisim kurulan modli kiitiphanesi | Alt-index| isim Ozellik | Tip Aralik Varsayilan Acklama
once cihaz tanim dosyasini kurmaniz gerekir, aksi takdirde dogru hedef cihaz 3 | i
secilemez. Y 9 9 bulmak igin EtherCAT Master SoftMotiona sag tiklayin ve "Scan device” icinde 0x1000 00 Device type UDINT 402
bulun ve modiilii projeye eklemek icin sag altta bulunan “Copy all devices to 0x1008 00 Device name STRING HCQX_HC04-D2
the project” tiklayiniz 0x1009 00 Hardware version STRING 07
Standard Project X 0x100A 00 Software version STRING 51
L 00 Object identify
You are about to create a new standard project. This wizard will create the following e T 01 Supplier ID R UDINT 9
I objects within this project: ® o 0x1018 02 Product Code R UDINT 37458
5 i fied bel X Dol i o x 03 Revised No. R UDINT. 1
-One programmable device as specified below
- Aprogram PLC_PRG in the language specified below =3 Q| oo — 0 Serial No R UDINT 1
- A gydic task which calls PLC_PRG W route . 240l 5 ch1
- A reference to the newest version of the Standard library currently j  addpid. 3 Operation command TRT =
Select target device it 0 CENn Counter enabled BT o 10r0 RIW g Smsncnebled]
Device: 1-1300-D (Zhejiang Hechuan Technology) ) 1 INRS Software (built-in) reset BIT 0 Tor0 RIW 0~1:_Reset the current counter value
HCQ jiang
2 INLAn Software latch BT [0 Tor0 RIW 0-1:_Internal latch enabled
BLC_PRGin: Stryckyed Text (ST) v 3 PSETn Software preset BIT 0 10r0 RIW 0~1:_Set the current counter value to the preset value
1. External terminal reset enabled
6110 mapi 4 ERENn External reset enabled BT |0 1or0 RIW
Select programming language ook i om ot 0x 7000 ? ixtirgsg t{z;r::j:n\ar;seedt disabled
S evows o 5 ZSCRn Z-phase reset enabled BT |0 Tor0 RIW 0 F-Phase reset disabled
oK Cancel 6 CREEEEICERE R oy [ 10r0 RIW 01 Clear external reset complete flag
7 Z5CRn Z-phase reset complete flag |y 0 10r0 RAW 0~1: Clear Z-phase reset complete flag
(7) Oturum agin ve programi calistirin, HCQX-HC04-D moduliini segin ve “General” 8 UPCRn Clear upper limit flag BIT 0 1or0 RIW 0~1: Flag cleared
den “Enable Expert Mode “ isaretleyin. 9 DOWNCRn Clear lower limit flag BIT 0 Tor0 RIW 0~1: Flag cleared
P! $ Y
N : e Pulse period measurement USNIT R
(3) Dﬁ‘v\ce — Scan network 6gesini ift tiklayin, ardindan Q1 cihazini segin ve “OK’ L T T W e T ] PPENN Pulse period measurement g1 0 Tor0 RIW 1: Pulse period measurement enabled
tiklayin | o P —— — enabled 0. Pulse period measurement disabled
- 8 o] EthercaTS
- — | [ T —— “ o701y R e = © 1010 RAW 0~1: Pulse period measurement value cleared
- 5 wweas - = o) 4 Dstnbuted cloc F
1 e e 2 Rt e - P 3 R hice period measurement g o Tor0 0~1: Pulse period measurement overlimit flag clear
£ sesaiicn T e = ——— Latch function USINT R
o | [= e xoema o sy 1. External [atch input enabled
e (= = e o 1 LENN External latch input enabled  [BIT |0 Tor0 RIW 0 External latch input disabled
Tk otraim [RmR— ’
- || e— g s LTRGn External latch trigger W iy enee
Hneme S o ot z i 0x7002 2 AR 99 BIT 0 10r0 RIW 1 s iy
3 LocsDeree = Sy The effective time is that LENn , change from 0 to 1
SE—_— = i O Bemalmput
i et C phase of the channel
s 3 LSELn Latch input terminal selection | BIT 10 Tor0 Rw The effective time is that LENn , change from O to 1. If the latch terminal selects phase Z, the
f— reset function of phase Z is disabled
aneasue e 0x7003 Preset value DINT__[0 214748368~214748367 |RIW
1670002 ch2
Operation command UINT R
b [T o 0 CENN Count bled BIT 0 1or0 RAW 11 Counter enabled
(8) 16#800C CoE gevrimici sayfasinda , ENC Pluse Giris Modunun ilgili kanalinin 1 Counter enapie o 0. Counter disabled
Pulse Giris Modu'nu 2'ye ayarlayin. Detayli parametre ayarlari icin lutfen eke 1 INRSn Software (built-in) reset BIT 0 1or0 RIW 0~1: Reset the current counter value
bakiniz 2 INLAN Software latch BIT 0 10r0 RIW 0~1:_Internal latch enabled
3 PSETn Software preset BT [0 Tor0 RIW 0'1: Set the current counter value to the preset value
(4) Device — Add device — EtherCAT Master SoftMotion Q1 cihazi ile iletigim SRR B e @ oo | ook s wewwoe 2 x 4 ERENn External reset enabled BIT 0 Tor0 RIW a E:{i[ﬂg};iii{ s?saata\i%
kurduktan sonra, Device — Add device — EtherCAT Master SoftMotion’a 178 ] ] = o i 16 Ve T, @ et 0x7004 1. Z-phase reset enabled
tiklayiniz L r— | P, —— T T ZSCRn Z-phase reset enabled BT [0 10r0 RIW e
3 Aaa Device % A e g 6 ERCRn Bxternal reset complete flag g g Tor0 RIW 0~1: Clear external reset complete flag
el
= wnsteat Pl S 7 AINEPEEEREEEREY o g 10r0 RIW 0~1: Clear Z-phase reset complete flag
& W ® 3
o 17 T O pmasens omssercs e e | [ 8 UPCRn Clear upper limit flag BT [0 10r0 RIW 0~1:_Flag cleared
Copy T Ve vt 3 sovomnceanared EcaTIO N i e 9 DOWNCRn Clear lower limit flag BIT 0 Tor0 RIW. 0-1: Flag cleared
Dd ».;, Vendor Version  De & H‘;‘i‘;::iit::i:;:ﬂ:”"" erwcarzcobes ¢ e Dot INLAN Pulse period measurement | USNIT R
= 1o  rcrcos 1o camesczn | 2 N — PPENN Pulse period measurement 1: Pulse period measurement enabled
o Orase ‘ s s (o 1 nabled BT |0 Tor0 RW 0: Pulse period measurement disabled
Seewcst e
ok il e o ek e 0¢7005 2 PPCARn Pulse period measurement gy [ 1or0 RIW 0~1: Pulse period measurement value cleared
ke 3 enecurrae s 35180 eve - Amrosas - :
2 (o T e e —sie] T " 3 zsgmf;uf}gz Pdee"a‘;d measurement | g1 0 Tor0 0~1: Pulse period measurement overlimit flag clear
di Object o o Latch function USINT_|0 1or0 R
it Object Wih.. T remecowca v v 1: External [atch input enabled
P e ‘ - 1 LENN External latch input enabled  [BIT |0 Tor0 RW 0 Extemal lateh inut Greabied
import mappings from btz =Y 0: Trigger once
S 07006 |2 LTRGn External fatch trigger BT |0 Tor0 RIW 1. Tigger continuousi
S o Ao secid dee ok M d The efféctive time is that LENn , change from 0 to 1
= e = = O Exemalioput
set orgin device [Device] (o con s amothr et i it e e indow o oy - Z phase of the channel
Simiation 9 WSELm et (@mie sbain| 30 |0 @@ (A The effective time is that LENN , change from 0 to 1. If the latch terminal selects phase Z, the
e reset function of phase Z is disabled.
0x7007 Preset value DINT__|0 214748368~214748367 |RIW
ch3
Operation command UINT R
T Counter enabled
0 CENN Counter enabled BT [0 10r0 RIW O o e
07008 1 INRSn Software (built-in) reset BT [0 10r0 RIW 0~1: Reset the current counter value
2 INLAn Software latch BIT 0 10r0 RIW 0~1:_Internal latch enabled
3 PSETn Software preset BT [0 10r0 RAW 0~1:_Set the current counter value to the preset value
1 External terminal reset enabled
4 ERENN External reset enabled BIT 0 10r0 RIW O B e e
kisu”;hanesi Alt-index| isim Ozellik | Tip Aralik Varsayilan Aciklama E‘u?i”;hanesi Alt-index| isim Ozellik | Tip Aralik Varsayilan Aciklama
C‘isu”;hanes‘ Alt-index |isim Ozellik [Tip | Aralik Varsayllan | Agiklama 9: Disable input
1 Z*phas‘e 01 11 logic state selection RW  |USINT [0~5 0 § Eztfch‘g”pﬁ“(‘
5 ZSCRn Z-phase Reset enabled BT |0 1or0 RIW 59592‘_;';225‘1 4 Preset nput
reset disabled g geseg‘mput
isable
0x7008 6 ERCRn External reset complete flag g o 100 RIW 0~1: Clear external reset complete flag ] Egnf\m\ input
. atch input
7 2SCRn Z-phase reset complete flog [ | Tor0 W T E 2R 02 12 logic state selection RW  |USINT |0~5 0 3 Gotelomt
4: Presetinput
8 UPCRn Clear upper limit flag BT [0 10r0 RIW 0~1: Flag cleared 001 5. Resetinput
9 DOWNCRN Clear lower limit flag __[BIT [0 10r0 RIW 0~1: Flag cleared X 0: Disable
Pulse period measurement USNIT R i Generalinput
PPENN Pulse period measurement 1: Pulse period measurement enabled 03 13 logic state selection RMW  [USINT |0~5 0 atch Input
1 enabled BT |0 lor0 RW 0' Pulse period measurement disabled o 3 gfefe‘t"‘f‘;‘u[
0x7009 2 PPCARn Pulse period measurement g7 [o 10r0 RIW 0~1: Pulse period measurement value cleared 5 Reset input
0: Disable
3 ahontseiperodipes e | T 0 10r0 0~1: Pulse period measurement overlimit flag clear 1: General input
overlimit flag clear . o |usT lo-s o 2: Latch input
Latch function USINT R 04 SefstacboCaitl 3 gate input
reset input
i LENn External latch input enabled  [BIT |0 10r0 RIW g Cxiemaliath st chabied — - S S — . 5 Reset input
0: Trigger once X ax. value N ~21474836 474836
od00a |2 LTRGn External latch trigger BT o Tor0 RIW 1: Trigger continuously 08003 00 Ch1 Mini. value RAW__[DINT _|-2147483647~0 -2147483647
The effective time is that LENn , change from 0 to 1 0x8004 00 Ch2 Max. value R/W _|DINT _[1~2147483647 2147483647
ngtima\qpﬁt hannel % ini. value
phase of the channel
3 LSELn Latch input terminal selection|BIT |0 Tor0 RW The effective time is that LENN , change from 0 to 1. If the latch terminal selects phase Z, the Bk Ch2 Index address
reset function of phase 2 is disabled 01 ini. value R/W __|DINT _|-2147483647-0 2147483647
0x7008 Preset value DINT__0 ~214748368~214748367 |RIW. 06005 09 GBI =xAvalCie R/ DINTS HL47483647) ZLTET)
e 0x8007 00 Ch3 Mini. value RW__[DINT 47483647~0 2147483647
0x8008 00 Ché Max. value R __|DINT _|1~2147483647 2147483647
Operation command UINT R 0x8009 00 Ché Mini. value R/ __|DINT | -2147483647-0 2147483647
0 CENn Counter enabled BT o Tor0 RIW i qSonnegenshied 00 Speed window
1 INRSn Software (built-in) reset BT [0 Tor0 RIW 0-1. Reset the current counter value OBO0A oy Pulse rate measurement RAW  |UINT  [0-65535 0 {/hen the setting s not 0, the pulse rate measurement function is turned on
2 INLAn Software latch BIT 0 10r0 RIW 0~1:_Internal latch enabled 0x8008 50 Speed measurement average times
3 PSETn Software preset BT [0 10r0 RIW 0~1:_Set the current counter value to the preset value Nesne o P o I o e o
4 ERENn External reset enabled BT o 10r0 RIW g Exmaliesetensbied) Kitiphanesi [ATndex|lsim el e e eyt crdeme
0700C . thehma 'ese'( ‘5ab‘ed 0xB00B o iu\se rate measurement W INT |o-100 0 \O/hen %he setting is not 0, the average times is turned on.
~phase reset enable verage times nit: Times
5 ZSCRn Z-phase reset enabled BT [0 10r0 RIW 0 7 Dhace reset dieabled & Pmsc?ﬂpm e
6 Epa e R gy o 1or0 RIW 0~1: Clear external reset complete flag 0 Not supported
ZSCRn Z-phase reset complete flag 01 Channelit RW  |USINT [1~4 2 L e
- )~ = 4 x4 orthogonal ase pulse
7 2R BT o Tor0 RIW 0~1: Clear Z-phase reset complete flag Pulse input mode 50 Puie s Brotion ¢ P
8 UPCRn Clear upper limit flag BIT. 0 1or0 RIW 0~1: Flag cleared 4:_Up/down pulse
DOWNCRn - 0: Not supported
? Clear lower limit flag A Tor0 R 0~1: Flag cleared Channel 2 1. 2 orthogonal phase pulse
Uise period USNIT R 02 Pulse input mode AW USINT 14 2 % phorthogonal phase pulse
ulse + di
PENN 10 Pulse period measurement enabled 0x800C 4 Up/d I
1 ulse period measurement enabled |BT |0 Tor0 RW 0 Pulse period measurement disabled X R S‘;v;;gf:de
PCARN 1: x2 orth I ph I
0x700D |2 Ulse period measurement value  |BIT |0 1010 RW 01 Pulse period measurement value cleared 03 Chenel3 W |USINT |14 2 b aamea e e
clear P 3: Pulse + direction
PPOFN 4: Up/down pulse
3 Pulse period measurement overlimit [BIT {0 10r0 0~1: Pulse period measurement overlimit flag clear 0. Not supported
lag clear Channel 4 1: x2 orthogonal phase pulse
Latch function USINT R 04 e mode RW  |USINT [1~4 2 2: x4 orthogonal phase pulse
n T External latch input enabled P 3 Pulse + direction
I E BT o RW D 4_Up/down pulse
External latch input enabled 0: External latch input disabled b p!
0: Trigger once
LTRGn 99
2 BT |0 1or0 RIW 1: Trigger continuousl
SO0 (e i (T @i D e T e U, e fem @i |
0: External input
3 LSELn st o Tor0 W 1: Z phase of the channel
Latch input terminal selection © The effective time is that LENn , change from 0 to 1. If the latch terminal selects phase Z, the
reset function of phase Z is disabled
0x700F Preset value DINT__[0 ~214748368~214748367 |R/W.
0 Synchronization manager
communication type
0l mmunication type SMO R USINT. 1
0x1C00 02 Communication type SMOT R USINT 2
03 mmunication type SM2 R USINT 3
04 Communication type SM3 R USINT 4
e 00 Sync Manager 2PDO distribution
X 01-10__[PDO mapping R UINT 5632~5647
00 Sync Manager 3PDO distribution
D 01-21__|PDO mapping R UINT
00 Characteristic Parameters
01 11 logic state selection RW  [BOOL |0OR1 0 ? Hg[zg ) end
02 12 logic state selection RW  [BOOL |0OR1 0 ? mg;m: Y ohend
03 13 logic state selection RW  |BOOL |0OR1 0 ? Ng;r’z: Y ohend
04 14 logic state selection R/W  |[BOOL [0OR1 0 ? Ng[mg Y:g@:gd
0x8000 Channel 1 0: Ring counter
05 Counting type RW BOOL |0OR1 0 1: linear counter
Channel 2 0: Ring counter
@ Counting type K0 ECO DIORY ® 1:_linear counter
Channel 3 0: Ring counter
07 Counting type RW BOOL |0ORT 0 1:linear counter
Channel 4 0: Ring counter
s Counting type KO ECCr DORY ® 1: linear counter
Channel 1 0: A phase as the positive direction
4 Encoding counting direction RW  |BOOL |0OR1 0 1: B phase as the positive direction
Channel 2 0: A phase as the positive direction
0A Encoding counting direction RW  |BOOL |0OR1 0 1: B phase as the positive direction
Channel 3 0: A phase as the positive direction
sy 08 Encoding counting direction Rw |BOOL [0ORT o 1: B phase as the positive direction
Channel 4 0: A phase as the positive direction
oc Encoding counting direction RW  |BOOL |0OR1 0 1: B phase as the positive direction
0x8001 00 External pin function
E‘ffu”;hanes‘ Alt-index |isim Ozellik |Tip Aralik Varsayilan Aciklama
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